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1. SPECYFIKACJA TECHNICZNA OGOLNA

1.1.NAZWY | KODY CPV ROBOT OBJ ETYCH SPECYFIKACJ A TECHNICZN A

a) klasarobot: 45 240000-1- Budowa obiektéw itynierii wodnej

b) kategoria robét45 2420000-5- Budowa infrastruktury wypoczynkowej na terémac
nadwodnych

1.2. PODSTAWA PRAWNA OPRACOWANIA

Podstawa prawna opracowania:

- art. 31 Ustawy z dnia 29 stycznia 2004 r. — Praamdwig publicznych
(Dz.U. Nr 19, poz. 177 z pd. zmianami)

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wipéa 2004 r. w sprawie szczegbtowego
zakresu i formy dokumentaciji projektowej , ggkacji technicznych wykonania i odbioru
robét budowlanych oraz programu funkcjonalngzzytkowego ( Dz. U. Nr 202 poz. 2072 z dn.
16.09.2004r.) .

Najwazniejsze oznaczenia i skroéty:

OSsT ogolna specyfikacja techniczna
wykonania i odbioru robot
ST specyfikacja techniczna

wykonania i odbioru robét
GUGIK Glowny Urzad Geodezji

i Kartografii
PzJ program zapewnienia jakc
bhp bezpieczéstwo i higiena pracy
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2. SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

2.1. SST 01.00.01 ZAPLECZE WYKONAWCY
1. WSTEP

Zaplecze Wykonawcy sktadaesi niezlednych instalacji, urdzen, biur, placoéw sktadowych oraz drég
dojazdowych i wewgtrznych potrzebnych do realizacji robét.

Urzadzenie zaplecza Wykonawcy obejmuje zainstalowasieystkich niezbdnych uradze, instalacji, drog
dojazdowych i wewgtrznych, biur, placow sktadowych i zabezpietneezlzdnych Wykonawcy dla prawidtowej
realizacji robot.

Utrzymanie zaplecza Wykonawcy obejmuje wszystkigzkp eksploatacyjne zedane z uytkowaniem zaplecza.
Likwidacja zaplecza Wykonawcy obejmuje usioe wszystkich urgdzen, instalacji, drég dojazdowych

i wewnretrznych, biur, placow skltadowych, zabezpiaggamczyszczenie terenu i doprowadzenie go do stanu
pierwotnego.

2. PODSTAWA PLATNOSCI

Wszelkie koszty zwjizane z wykonaniem, utrzymaniem i likwidagaplecza Wykonawcy Wykonawca
uwzglkdni w pozycji kosztorysowej ,koszty pednie”.

2.2. SST01.01.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

2.2.1. SST 01.01.01 WYZNACZENIE TRASY | OBIEKTON

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejvwmagania dotycce wykonania i odbioru
robot zwhgzanych z zateeniem reperéw roboczych, wytyczeniem lokalizadjigbobgtych
dokumentagj projektova.
1.2 Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakwoh@nt przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6ét wymienionych w punkdid
1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robot z@anych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i magcymi na celu wyznaczenie lokalizacji robét ggrh
dokumentagj projektova.
Odtworzenie trasy i punktow wysod@owych
W zakresie rob6t pomiarowych zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgétiowych wchodaz:
a)sprawdzanie wyznaczenia sytuacyjnego i wystikavego punktow gtdwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych
b)uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami ( mgezenie 0si )
c)wyznaczenie dodatkowych punktow wysédiowych ( reperéw roboczych )
d)wyznaczenie przekrojéw poprzecznych
e)zastabilizowanie punktéw rozgranicgajch obiekt w sposdéb trwaly i ochrona ich przedszozeniem
oraz oznakowanie w sposoOb utatwi@j odszukanie i ewentualne odtworzenie
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robé6t, bezpiearwo wszelkich czynriwi na
terenie robot, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodd@ dokumentaejprojektows, ST i
poleceniami Inspektora Nadzoru .

Na wykonawcy spoczywa odpowiedziasti@a ochror przekazywanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robdét.
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne wykoaasdtworzy i utrwali na wkasny koszt
1.3.1. Wyznaczanie obiektow

Wyznaczanie obiektéw obejmuje smtzenie wyznaczenia osi obiektéw i jego punktéw
charakterystycznych, punktow wysdk@mwych, zastabilizowanie ich w sposéb trwatly, aekrich
przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob utageyapdszukanie i ewentualne odtworzenie oraz
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wyznaczenie usytuowania obiektu. Wyznaczenie lakaji budowli obejmuje wytyczenie ich osi
i wysokasci posadowienia
1.4. Okre&lenia podstawowe
1.4.1Punkty gtdbwne trasy — punkty zalamania osi trasykty kierunkowe oraz pogtkowy
i kaicowy punkt trasy
2. MATERIALY
2.1 Rodzaj materiatéw
Do utrwalanie punktow gtéwnych trasy nglestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe lub rury metalowe o dkgj®,5 m. Pale drewniane poza granicami robot
ziemnych ( rozgraniczgge) powinny mié srednic; od 0,15 — 0,20 m i dtugé od 0,7 m — na czas
robét. Punkty rozgraniczgje docelowe winny kystabilizowane stupkami betonowymi.
3. SPRZET
3.1 Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysgkowych naley stosowa nasgpujacy sprzt:
teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierzectki taty, tamy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i jej punktow wggaiowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymagane] doktadiodo pomiarowe
4. TRANSPORT
4.1 Rodzaj srodkow transportu
Sprzt i materiaty do odtworzenia tras vma przewozi dowolnymisrodkami transportu
5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Zasady wykonania prac pomiarowych
5.2 Prace pomiarowe powinny by wykonane zgodnie z obovaizujacymi Instrukcjami GUGIK
(od 1 do 7).
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg i wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw.
W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niedme do szczego6towego wytyczenia robét. Prace pomir
powinny by wykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawvc
powinien natychmiast poinformowanspektora Nadzoru o wszelkichebach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedy te powinny by usungte na koszt
Zamawiajcego.
Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektoweg ggodne
z rzeczywistymi rgdnymi terenu. Teeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgdne terenu istotnie
rézng sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padome o tym
Inspektora Nadzoru Uksztattowanie terenu w takijonie nie powinno b§ zmieniane przed pogiiem
odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru . Y8tde roboty dodatkowe, wynikgje z rénic
rzgdnych terenu podanych w dokumentacji projektowegdnych rzeczywistych, akceptowane przez
Inspektora Nadzoru oznacza, roboty dodatkowe w takim przypadku afigiWykonawe.
Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mply¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez Inspektaad2dru. Punkty wierzchotkowe, punkty
gtéwne trasy i punkty poednie osi trasy mugdy¢ zaopatrzone w oznaczenia cfeggce w sposéb
wyrazny i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatze
powinny by zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru . Wykongstadpowiedzialny za ochren
wszystkich punktow pomiarowych i ich oznafize czasie trwania robot. dgi znaki pomiarowe
przekazane przez Zamawgeggo zostanzniszczone przez wykonawgwiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne t&kzdgo prowadzenia robot, to zosiame
odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozogiedee pomiarowe konieczne dla prawidiowej
realizacji robét nakeg do obowizkéw Wykonawcy.
5.3 Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasypunktéw wysokosciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne pany by zastabilizowane w sposéb trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeakowihzane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granicrob6t ziemnych.
Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze ) wzdtosi trasy a
takze przy kadym obiekcie igynierskim .Repery robocze nalezatazy¢ poza granicami robot
zwigzanych z wykonaniem trasy rowu oraz obiektow tawszcych. Jako repery robocze ama
wykorzyst& punkty state na stabilnych, istnjeych budowlach wzdtutrasy rowu . O ile brak takich
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punktéw, repery robocze nalezalary¢ w postaci stupkdw betonowych lub grubych ksztahibdw
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wyklugzapsiadanie, zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru. Rzdne reperéw roboczych najeokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od +/- 3 cm/km, stogujpiwelacg podwajry w nawizaniu do reperéw
panstwowych. Repery robocze powinnydyyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeaj
wyrazne i jednoznaczne olélenie nazwy reperu i jegogadnej.
5.4 Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayeego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo
innej osnowy geodezyjnej, okienej w dokumentacji projektowej.§@rasy powinna b wyznaczona
w punktach gtéwnych i w punktach ggednich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki terenu i
uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej oo 50 metréw. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne
wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacjjgktowej nie mae by wicksze nk 3 cm dla
rowéw. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do
rzednych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.
Do utrwalenia osi trasy w terenie najeizy¢ materiatdw wymienionych w pkt. 2.2.
Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovgczaly Wykonawca robot zagt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granigrobét.
6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1 Kontrola jako $ci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgtiowych
nalezy prowadzé wedtug ogéinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIKL, 2, 3, 4,
56,7,
7. ODBIOR ROBOT
7.1. Sposob odbioru robot

Odbiér robo6t zwazanych z odtworzeniem trasy w terenie gasie na podstawie szkicow i
dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokotu nkoli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedkitada Inspektorowi Nadzoru.
7.3.0stateczny odbior robét

Ostateczny odbidr robét jest thiovy po przedstawieniu przez Wykonagvoperatu geodezyjnego
powykonawczego na trwale wyznaczonymi charaktecgstymi punktami rozgraniczgjymi obiekt.
Operatu zarejestrowanego w Powiatowyénddku Dokumentacji Geodezyjnej.
8. PODSTAWA PLATNOSCI
8.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Koszt rob6t pomiarowych pomostow zgodnie z kalkjlafertowg Wykonawcy, w pozycji
kosztorysowej ,koszty poednie”.
9. PRZEPISY ZWI AZANE

Nie wystpuja
10. NORMY | INSTRUKCJE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyaamac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegsGtowny Urzd Geodezji

i Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdaUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalmowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.

Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBU1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.
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2.3. SST01.02.00 ROBOTY ZIEMNE )
2.3.1 SST 01.02.01 WYKONYWANIE WYKOPOW

1.Wstep

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (%

Przedmiotem mniejszej Szczegdtowej Specyfikaojhificznej § wymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem wykopow pod studnie fundameetp@mostu spacerowego .

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktuprzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigaobot
wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zwanych z wykonaniem
wykopdw i obejmuj wykonanie wykopow pod egie wody ppé. zgodnie z DokumentagcProjektovy.

| .4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Wykop - budowla ziemna wykonana w elilie robét w postaci odpowiednio uksztattowanegeptrzeni
powstatej w wyniku usuecia z niej gruntu.

14.2.0dklad - miejsce odwiezienia gruntow pozyskanyebykopow.

1.4.3 Pozostale okéenia podane w niniejszej SST zyodne z obowrzujacymi odpowiednimi polskimi normami
2. Materialy (grunty)

Charakterystyka gruntéw wystujacych w wykopach zostata oktena dokumentacji projektowej na podstawie
przeprowadzonych bad@eotechnicznych.

Wykonawca ma obowkek biegcej kontroli i oceny warunkow gruntowych w trakewgkonywania wykopow, celem
potwierdzenia ich przydatic do budowy zgodnie z BN-72/8932-01zdkbadania laboratoryjne w trakcie budowy
nie potwierdz zalazen przyjetych w Dokumentacji Projektowej, to grunt nieprziydedo budowy powinien iy
odwieziony na odkiad po uzgodnieniu z Inspektoresal2dru.

3.  Sprat

3.1  Sprat stosowany do wykonania wykopow

Do wykonania wykopow mae byt stosowany spet;

- koparki jednonaczynioweagienicowe chwytakowe lub kotowe pogtsierne

4. Transport

4.1. Transport gruntu

Nie zachodzi potrzeba- grunt zostanie rozplantowanyniejscu.

5. Wykonanie robot

5.1. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze - odtworzenie osi trasy ikhowv wysokgciowych naley wykona zgodnie z

Dokumentagj Projektows, oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. Przed razpm robét wyznaczona zostanie

lokalizacja i punkty wysok&ciowe wraz ze wszystkimi zmianami, zatwierdzonymiqz Inspektora Nadzoru.

Przed rozpocezxiem robét Wykonawca dokona obmiaru terenu.

5.2. Wykonywanie wykopow

Wykopy powinny by wykonywane w okresie standw wdd uttiwiajgcych kontynuagj prac, nie naliey rozpoczyna

robot przed prognozowanymi opadami atmosferyczriyimodwilzg.

Wykopy naley wykonywa koparkami podgbiernymi na odktad lub z transportem urobku pozatolobét.

5. 3. Doktadnd¢ wykonywania wykopow

Doktadna¢ wykonania robét ziemnych w wykopach powinna bgrawdzana w miejscach charakterystycznych.

Dopuszcza ginastpujace tolerancje:

a) wykopy fundamentowe

- réznica w stosunku do projektowanychdnych robét ziemnych nie me przekracza+l cm, Naprawa

uszkodzé powierzchni rob6t ziemnych lub konsekwencje zanjszczenigrodowiska obeizaja Wykonawe
robot ziemnych..

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolawaigodndci z wymaganiami okddonymi w
niniejszej specyfikacji oraz w Dokumentacji Propkej. W czasie kontroli szczegglowag: nalezy zwrGcic na:
a) odspajanie gruntéw w sposéb nie pogaeszaich wiaciwosci,

b) odwodnienie wykopbéw w czasie wykonywania robét igfozakaczeniu,

¢) doktadnd¢ wykonania wykopow

Kontrok wymiarow wykopow naley przeprowadzametodami geodezyjnymi .

7. Obmiar rob6t

7. 1. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowa jest | h(metr szécienny) wykonania robét w wykopach, ustalana ppmmiary geodezyjne
po wykonaniu wykopu.



Pomosty przy zbiorniku wodnym Zalew w Krasnobrodzspecyfikacja techniczna 8

8.  Odbidr robot

8. |. OgdIne zasady odbioru rob6t

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru po ich @ndniu i geodezyjnym obmiarze.

9. Podstawa ptatnéci

Cena | M wykonania wykopéw obejmuje:

- oznakowanie robot,

- przeprowadzenie pomiaréw i robét przygotowawczych,

- profilowanie dna wykopu, zgodnie z Dokumenddejojektovd i niniejszy Specyfikad,

- zagszczenie podia gruntu w wykopie wg metod i do wiellad podanej w SST lub innych wskazanych przez
Inspektora Nadzoru

- wykonanie niezédnego odwodnienia w trakcie robét, wykonanie stasiozatadowczych,

- rekultywacg terenu po zak@zeniu robét.

10. Przepisy zwjzane

10.1. Normy i wytyczne

PN-86/B-02480 Grunty budowlane, oitemia, symbole. Podziat i opis gruntw,

PN-74/B-04452 Grunty budowlane, badania polowe,

Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odlsi MOSZNiL 1996

2.3.2. SST 02.02.02 WYKONANIE ZASYPOW OBIEKTOW

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrgjymagania dotyece wykonania i odbioru robot zygianych

z wykonaniem zasypow wykopéw fundamentowych .

| .2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktpreetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realiji robét

wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zwanych z zasypaniem

gruntem wykopéw fundamentowych pod projektowandrsgipomostu spacerowego.

| .4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Przestrzé zasypu - przestrhdew granicach szerokai scian wykopu .

1.4.2.Pozostale okigenia podane w niniejszej SS§ agodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi

normami

2. Materialy (grunty)

2.1. Grunty do zasypania przestrzeni zasypu

Grunty przewidziane do zasypania wykopu : gruntaraimy piaszczysty zaakceptowany przez Inspektora

Nadzoru.

3. Sprat

3.1. Sprat do zasypania przestrzeni zasypu

Do wykonania robét przy zasypywaniu wykopu fundatoamego mae by stosowany nagbujacy sprzt:

- koparki,

- ubijaki spalinowe, wibratory powierzchniowe, ubijakczne lub inny spkg akceptowany przez Inspektora
Nadzoru .

4. Transport

4.1. Transport gruntu

Transport gruntu odpowiedniego do zasypania wyKopdamentowego za ponmpsamochodéw wywrotek lub

innego spretu zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru.

5. Wykonanie robét

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do wykonania zasypki naje

- 0czyéci¢ przestrzé zasypu z odpadkOw i innych niepotrzebnych matieniat

- odwodni przestrzé zasypu wg ustaleDokumentacji Projektowej (w razie potrzeby)
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5.2. Zasypanie wykopu

Zasypanie przestrzeni zasypu powinno obejntowa

- dostarczenie gruntu, odpowiade§go wymaganiom pkt 2.2,

- zasypywanie wykopu warstwami z zagczeniem. Grulié poszczegélnych warstw powinnattostosowana do

mazliwosci spretu zagszczajcego. Wskanik zagszczenia: 4>0,95, Kontro¢ zag:szczenia przeprowadza

Wykonawca na podstawie badaieniszczacych.

6. Kontrola jakosci rob6t

6.1. Sprawdzenie jakéci wykonania robot

Sprawdzenie jakai wykonania robot polega na skontrolowaniu ichdrg®ci z wymaganiami ok&onymi w

Dokumentacji Projektowej, punktach 2 i 5 niniejs3§T oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Szczegllp uwag nalery zwrdck na:

- zbadanie przydatdoi gruntu do zasypki,

- zbadanie zagzczenia gruntu w przestrzeni zasypu.

7. Obmiar robét

Jednost obmiarowy jest | n (metr szécienny) zagszczonego gruntu.

8. Odbidr robot

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru po ich aryéniu i przedstawieniu przez Wykonaweynikow bada

stopnia zagszczenia zasypki zgodnie z punktem 5.2.

9. Podstawa ptatnéci

Cena | M zasypania przestrzeni zasypu obejmuje:

- odwodnienie przestrzeni zasypu wg ugt@ekumentacji Projektowe;,

- dowdz gruntu na miejsce wbudowania

- zasypanie przestrzeni zasypu gruntem wymaganynz p&7e

- zagszczenie gruntu wg wymag&T,

- przeprowadzenie batliontrolnych stopnia zagzczenia i pomiaréw,

- wyréwnanie powierzchni przestrzeni zasypu,

- uporzdkowanie terenu robét.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Odtemia, symbole, podziat i opis gruntow.

PN-74/B-04452 Grunty budowlane, badania polowe,

PN-B-12095 Urzdzenia wodno-melioracyjne. Nasypy. Wymagania i bédprzy odbiorze.

10.2. Inne dokumenty

1. Rozporzdzenie MinistraSrodowiska z dnia 20 kwietnia 2007 r. w sprawie wew technicznych, jakim
powinny odpowiadabudowle hydrotechniczne i ich usytuowanie (DzNd86 /2007 , poz. 579).

2.4. SST 01.03.00 ROBOTY KGNRUKCYJNE

2.4.1. SST 01.03.01 - FUNDAMENTY POD POMOST SPAROWY

2. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjiyymagania dotycgce wykonania i odbioru robét zygianych
z wykonaniem studni fundamentowych pod pomost spage
| .2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktpreetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realiji robét
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot zwanych z obsadzeniem
projektowanych studni z égow betonowych w gotowym wykopie oraz wypetniecte wretrzna betonem.
| .4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.0Okreslenia podane w niniejszej SS3 agodne z obowzujacymi odpowiednimi polskimi normami
2. MATERIALY
2.10g6lne wymagania dotycgce materiatow
Wykonawca zobowzany jest:
- dostarczymaterialy zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Raajerej i ST,
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- powiadomi Inspektora Nadzoru o proponowanyehdtach pozyskania materialéw przed rozpmozm
dostawy i uzyskajego akceptagj

2.1.1. Kegi betonowe

Studnie fundamentowe wykonane ggéw betonowychb800 mm. Kegi betonowe powinny odpowiaéla
wymaganiom okrdonym przez BN-86/8971-08.

2.1.2. Beton do wypelnienia studni

Beton do wypetnieni@odka studni: beton towarowy klasy B10 (C8/10RN-EN 206-1).
2.2. Sktadowanie materiatéw
2.2.1. Kregi betonowe
Prefabrykowane kgi betonowe sktadamazna pod gotym niebem na wyréwnanym padiev pozycji stajce;.
2.2.2. Kruszywo
Kruszywo naley sktadowa na utwardzonym i odwodnionym podtow sposob zabezpieczay je przed
zniszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajamikdfami kruszyw.
2.2.3. Cement
Cement sktadowa na utwardzonym i odwodnionym podtow sposéb zabezpieczay go przed
zawilgoceniem

2.3. Odbior materiatow na budowie
Materiaty naley dostarczy na budow wraz zeswiadectwem jakéci, kartami gwarancyjnymi i protokétami odbioru
technicznego, atestami, aprobatami technicznyrkladicjami zgodnéei.
Dostarczone materiaty na miejsce budowy maleprawdzé pod wzgédem kompletnéci i zgodngci z
danymi producenta.
Nalezy przeprowada ogledziny dostarczonych materiatéw, w razie stwierdaemad lub powstania
watpliwosci ich jakaici, przed wbudowaniem nalepodd& badaniom okrdonym przez Inspektora Nadzoru.
3.1. Og6lne wymagania dotycgce spratu
Do montau kregéw betonowych w gotowym wykopie najestosowa zuraw samochodowy o odpowiednim tona
w zaleznosei od ckzaru rzutu i odleghéci stanowiskaurawia od strefy montawe;.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyecgce transportu
Wykonawca zobowzany jest do stosowania taki@todkéw transportu, ktére pozwpolinikrgé uszkodzé i
odksztalcé przewa:onych materiatéw. Materialty na budewowinny by przewaone zgodnie z przepisami
ruchu drogowego oraz BHP.
Rodzaj oraz liczbdrodkéw transportu, powinna gwarantotvMarowadzenie robét zgodnie z zasadami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wsaammi Irzyniera Kontraktu, oraz w terminie
przewidzianym w kontrakcie.
Przewaone materiaty powinny kiyrozmieszczone rdGwnomiernie, oraz zabezpieczonedprzzemieszczaniem
w czasie ruchu pojazdu.
Kregi betonowe powinny hiyuktadane w pozycji pionowej w jednej warstwie.
Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu, w spos6b zabezpiegegjje przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.
Cement mae by przewazony dowolnymisrodkami transportu, w sposob zabezpiegezgjgo przed
zawilgoceniem.
5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1.Roboty przygotowawcze
5.1.1. Wytyczenie trasy i punktow wysoks&ciowych
Podstaw wytyczenia osi kadej studni stanowi Dokumentacija Projektowa i Spéegfa ST S 01.02.01.
5.1.2. Lokalizacja istniejacego uzbrojenia
Uzbrojenie terenu nie wygiuje.
5.2. Przygotowanie podiaa
Studnie posadowioney Ba istniegcym podtau z piasku. Przed posadowienieragdw naley odpowiednio
odwodnt wykop, a dno wykopu degci¢ ubijakami spalinowymi.
5.3. Roboty montaowe
5.3.1. Gkbokosci posadowienia.
Giebokaos¢ posadowienia powinna bygodna z dokumentagprojektovs. Rzdmg posadowienia studni nale
sprawdzt po dogszczeniu dna wykopu
5.3.2. Obsadzenie lggow betonowych
Po sprawdzeniu prawidtowo wykonania wykopu fundamentowego (odwodnieniggedaczenia i rgdnej dna)
mazna przysipi¢ do ustawiania kigéw betonowych. Po ustawieniuggbw mazna przysipi¢ do izolaciji
zewretrznych powierzchni betonu lepikiem asfaltowym imarm oraz rozpocg wypetnianie ich wetrza
betonem warstwami z zeggczaniem kadej warstwy wibratorami pogtalnymi.

5.3.3Zasypywanie wykopow i ich zagszczenie
Obsypk kregébw w wykopie mana rozpoca¢ po zwhzaniu betonu i nafg je prowadzt warstwami grubgéci 20
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cm. Materiat zasypkowy powiniendgownomiernie uktadany i zagzczany woko6t obwodu égow. Wskanik
zagszczenia powinien ldyzgodny z okrdonym w ST. Rodzaj gruntu do zasypywania wykopowkdhawca uzgodni
z Inspektora Nadzoru.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.2.1 Badania przed przysgpieniem do robét
Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien Inspektorowilidau wszelkie atesty na materiaty planowane do
wbudowania. Tylko materiaty zaakceptowane przespéhitora Nadzoru mggostad wbudowane.
6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robét
Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadobmpbot.
W szczegolngei kontrola powinna obejmowa
- sprawdzenie kinych posadowienia studni oraz ich ustawienia wipia doktadnécia do | cm,
- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniema,wod
- sprawdzenie wskaikow zagszczenia obsypki,
- sprawdzenie prawidtowoi wypetnienia betonem

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarowa jest:
- | m wysokdaci wykonanej studni
- 1n? wbudowanego betonu w studni
- 1 nf wykonanej izolacjician
8. OBIOR ROBOT
8.1.0gdIne zasady odbioru robét
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #oleji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
8.20dbidr robot zanikaj acych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- przygotowanie dna wykopu
- ustawienie kgéw betonowych
- izolacjascian zewwtrznych kegéw
Odbidr robét zanikagych powinien by dokonany w czasie umbiwiajagcym wykonanie korekt i poprawek.
bez hamowania ogdinego pgstl robot.
9. PODSTAWY PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
- ustawienie kggdéw betonowych w gotowym wykopie
- wypelnienie studni betonem z jego zawibrowaniem
- izolacjascian zewstrznych kegow
10 .PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
- BN-83/8971-06.02 Rury beZnieniowe. Rury betonowezelbetowe
- PN-88/B-06250 Beton zwykly.

- PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

- PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Wodebétonow i zapraw.

- PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piakkzapraw budowlanych.

- PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechnggw Sktad, wymagania i ocena zgoéitio

- PN-86/B-01802 Antykorozyjne zabezpiecaemibudownictwie. Konstrukcjeelbetowe izelbetowe.
Nazirgkreslenia
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2.4.2. SST 01.03.02—- KONSTRUKCJE DREWNIANE

1. Wskp
1.1. Przedmiot Szczego6towej Specyfikacji Technicznej (3%
Przedmiotem mniejszej Specyfikacji Techniczrgjvymagania dotycge wykonania i odbioru robot zyganych
z wykonaniem konstrukcji drewnianych pomostow.
1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokupreetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatizaobét
wymienionych w punkcie 1.1.
| .3. Zakres robo6t objgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem konstrukcji
drewnianych pomostow i obejmagj
- dostarczanie materiatéw (doniesienie lub dowiegigniniejsca sktadowania),
- wymierzenie robot,
- przygotowanie i ostruganie elementéw drewnianych,
- impregnowanie drewna,
- monta konstrukcji drewnianej
zgodnie z wymiarami podanymi w Dokumentacji Prajel;.
| .4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST zgodne z polskimi normami
2. Materialy
2.1. Materiaty do wykonania robo6t
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robét wgaghsiniejszej SST as
- pale okagte 200 mm z drewnagihowego klasy D40
- pale o przekroju 120x120mm z drewngbdwego klasy D40
- krawedziaki i deski drewniane z drewna iglastego kla89 (klasy Il wg PN-75/D-96000, na stupki i barierki

strugana, deski pomostu strugana z trzech stron)
- $ruby stalowe z podktadkami i ngkkami,

srodek impregnujcy do drewna.
zgodme z Dokumentagprojektovg
2.2.1. Drewno lite

Konstrukcje i elementy konstrukcji powinmytbwykonane z tarcicydtiastej z drewnaghbowego, sortowanej

wytrzymatdciowo, odpowiadajcej klasie sortowniczej oksienej w dokumentacji projektowej i trwale oznakowpn
(uwaga: udziat bielu w drewnielowym jest niedopuszczalny).
Drewno stosowane do konstrukcji powinna kiasyfikowane metodami wytrzymaidowymi. Zasady klasyfikacji
powinny by oparte na ocenie wizualnej lub mechanicznej, eaisicacych metodach pomiaru jednej lubcog]
wiasciwosci. Klasyfikacja wizualna lub mechaniczna powinpatsia wymagania podane w PN-82/D-09421, PN-EN
518 lub w PN-EN 519. Klasy wytrzymakiowe drewna litego natg przyjmowa zgodnie z PN-EN-338.
Klasa wytrzymatéci drewna powinna odpowiaflastaleniom projektowym oraz wadtd wytrzymataci
charakterystycznej wedtug PN-B-03150:2000.
Wilgotnos¢ drewna iglastego nie powinnadwyzsza nk:
»  18% w konstrukcjach chronionych przed zawilgocepniem
*  23% w konstrukcjach pracgych na otwartym powietrzu.
Wilgotnos¢ drewna lciastego nie powinna przekra¢Z%.
Wihasciwosci tarcicy iglastej konstrukcyjnej sortowanej wytraatosciowo i kryteria jakéci powinny by - w
zaleznosci od zakresu jej stosowania - zgodne z wymagariaB2/D-94021 i/lub PN-75/D-96000 oraz PN-EN 350-
1-2. Tarcica iglasta sortowana wytrzyniaiowo powinna by przed ayciem sprawdzona i zakwalifikowana do
odpowiedniej klasy wytrzymaioiowej na podstawie oznaczéechowania), cech i parametréw wytrzynialowych,
kryteriow wizualnych i wad obrébki. Stosowanie taydglastej ogélnego przeznaczenia wediug PN-72D00 w
wymienionych sortymentach i klasach obgzuije do czasu obgia klasyfikacy wytrzymaldgciows wszystkich jej
sortymentow. Ocena tarcicy iglastej konstrukcypmiowanej wytrzymakeziowo powinna by przeprowadzona
zgodnie z wymaganiami PN-82/D-94021 przez upawane osoby, na przyktad kwalifikowanych (liceng@aanych)
brakarzy. Pakowanie, przechowywanie i transparidgiglastej konstrukcyjnej sortowanej wytrzymadiowo powinny
by¢ zgodne z wymaganiami PN-82/D-94021.]
2.2.1. taczniki mechaniczne
t aczniki mechaniczne stosowane wgazieniach elementéw konstrukcji drewnianych w postad i wkretéw do
drewna powinny spetntavymagania PN-B-03150:2000 oraz PN-EN 912 lub PNEBU5 i PN-EN 14592.
£ aczniki metalowe powinny kiyzabezpieczone przed korpzjw zaleznosci od klasy aytkowania - zgodnie z PN-B-
03150:2000 oraz WTWIORB ,Zabezpieczenia antykonazyj
2.2.2. Preparaty do zabezpieczania drewna
Preparaty do zabezpieczania drewna przed kdvatpgiczry powinny by zgodne z wymaganiami PN-C-04906:2000,
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wymaganiami podanymi w aprobatach technicznych zgadne z zaleceniami udzielania aprobat technitzny UAT -
15/Y1.06/2002.
Preparaty do zabezpieczania drewna przed dzial&kamgji chemicznej powinny spetdiarymagania podane w
aprobatach technicznych.
Konstrukcje znajdage s¢ w srodowisku agresywnym powinny byabezpieczone. Miejsca (lub obszary) podiggaj
zabezpieczeniu powinny &pznaczone na rysunkach.
3. Sprat
3.1. Sprat do wykonania robét
Do wykonania rob6t stosowaprzt reczny i mechaniczny do obrébki drewna i stali zagtoeany przez
inspektora nadzoru.
4. Transport
4.1. Transport materiatow
Transport materiatéw nie by wykonany dowolnymirodkami transportu zaakceptowanymi przez Inspektora
Nadzoru. Podczas transportu rgleabezpieczyelementy przed odksztatceniami i uszkodzeniamihaeicznymi.
4.2. Skltadowanie materiatow
Elementy konstrukcji z drewna powinnydgkladowane w warunkach zabezpiegeg¢h je przed zawilgoceniem
i uszkodzeniem, zgodnie z instrukgroducenta. Wszystkie elementy powinny lsitadowane na podia
utwardzonym, powinno gije odizolow& od poditada warstw folii oraz sktadowa na podktadach z materiatéw
twardych, na wysokei co najmniej 20 cm od podita. Elementy poziome w postaci belek, elementéw
stropowych itp. powinny hysktadowane na podkiadkach rozmieszczonych zgadwnigrunkami sktadowania
okreslonymi w projekcie, w spos6b odzwierciedley ich prag statyczm, przy czym przy sktadowaniu
warstwowym rozstaw podkiadek powinienctmag:szczony, tak aby nie powstaly dodatkowe odksztécen
wynikajace z systemu sktadowania. Przy uktadaniu warstwowsokai¢ sktadowania nie powinna przekra-
cza trzech warstw elementow. Warstwy sktadowanych eledw powinny by oddzielone od siebie
przektadkami, rozmieszczonymi w sposéb nie powgrupowstania ich deformacji.
5. Wykonanie robét
5.1. Wymagania techniczne dotyegce wykonania robét
Elementy konstrukcji drewnianych powinnydyykonane zgodnie z projektem budowlanym (dokunsgnta
techniczn).

Jdli w ustaleniach projektowych wymagania dog@z tolerancji niegspodane, stosujecsklass NI.

Odchytki wymiaréw przekrojow elementéw konstruldijewnianych nie powinny przekrac¢aaielkosci podanych w
dokumentaciji techniczne;j.

Odchytki wymiaréw elementdw konstrukcji drewnianyetodniesieniu do diugei i wysokasci elementu nie
powinny przekraczawielkosci zamieszczonych w dokumentacji technicznej lutigpgych poriej:

+ O, | mm przy wymiarze od 0 do 5 mm,

+ 0,5 mm przy wymiarze od 6 mm do 25 mm,

+ 1,0 mm przy wymiarze od 26 mm do 100 mm,

+ 2,0 mm przy wymiarze od 101 mm do 250 mm,

+ 5,0 mm przy wymiarze od 251 mm do 1200 mm,

+ 10,0 mm przy wymiarze od 1201 mm do 3000 mm,

+ 15,0 mm przy wymiarze od 3001 mm do 6000 mm,

+ 20,0 mm przy wymiarze ponad 6000 mm.

Elementy konstrukcji drewnianych produkowane przgiowo powinny by objete kontroj jakosci zgodnie z
systemem zaktadowej kontroli jadad. Wilgotnas¢ elementdw konstrukcji drewnianych - w zalesci od zakresu ich
stosowania - nie powinna dyyzsza nk przewidziana norgdPN-B-03150:2000. Elementy konstrukcji z drewna
powinny by zabezpieczone przed diugotrwalym zawilgocenienwveaystkich stadiach ich wykonywania.¢8
elementow konstrukcji stykgie sé z elementami konstrukcji z innych chigych wilga® materiatéw powinny by
izolowane. Preparaty i zalecana technologia zabezgnia elementow konstrukcji z drewna iflub mialéw
drewnopochodnych przed wilgackorozp chemiczag, biologiczry i ogniem powinny by podane w dokumentaciji
technicznej (projekcie budowlanym). Elementy kanstji z drewna, w zal@osci do klas zagrizenia, powinny b§
odporne lub uodpornione na dziatanie korozji biangej, zgodnie z wymaganiami rozpgeizenia Ministra
Infrastruktury w sprawie warunkéw technicznychjjakbowinny odpowiadabudynki i ich usytuowanie (Dz.U. 2002, nr
75, poz. 690 § 322) oraz Instrukcji ITB 355/98. Sjimzabezpieczenia elementdéw konstrukcji z drevredkorozj
biologiczry powinien by zgodny z instrukejproducenta oraz powinien odpowiadaymaganiom Instrukciji ITB
355/98.

6. Kontrola jakosci rob6t

6.1.Kontrola jakosci wykonania

Kontrola jakaci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgagnavykonanej konstrukcji drewnianej
z Dokumentagj Projektowy i niniejszy SST.

6.1.1. Klasy kontroli

Kontrola dotyczy wiéciwosci stosowanych wyrobéw i materiatéw oraz wykonanoibét. Powinna ona obejmowa
kontrok w czasie wykonania (produkcji -z uweggdhieniem kontroli midzyoperacyjnej) i kontrelzgodndci
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z wymaganiami. Klasa kontroli me st odnost do wykonanej konstrukcji, okilenych elementéw konstrukcji lub
okreslonych operaciji.
Jeili w ustaleniach projektowych nie stwierdzaisiaczej, przy wykonywaniu konstrukcji z drewnasgje st klas
kontroli .
6.1.2. Kontrola i badania konstrukcji drewnianych
Ocere prawidtowdci wykonania i zgodn&ei z ustaleniami projektowymi natg przeprowadzi na podstawie
ogledzin, wynikow odbioréw miidzyoperacyjnych ezciowych oraz zapiséw w dzienniku budowy. Badanie
elementow przed montam obejmuje:
» sprawdzenie poprawici wykonania elementow i pgizen,
» sprawdzenie wymiaréw szablondw, konturéw oraz wyévieposzczegoélnych elementéw za pomtesmy
lub miarki stalowej z podziatkmilimetrowy oraz sprawdzenie wilgotsci
drewna.
Odbiory midzyoperacyjne i ggciowe powinny obejmowa
zgodnd¢ wykonanych robot z dokumentadgchniczy,
rodzaj i klag oraz wilgotng¢ drewna,
prawidtowas¢ wykonania pajczen,
zabezpieczenie drewna,
wymiary elementow,
prawidtowai¢ usytuowania elementéw w poziomie i w pionie
Elementy konstrukciji z nieprawidtowo wykonanymigaaieniami nie powinny iwbudowane. Warunkiem ich
wbudowania mee by¢ pozytywna ocena ekspercka. Sprawdzenie wymiatémentow nalgy przeprowadzana
podstawie ogldzin i pomiar6w téma stalova z podziatih milimetrowg albo suwmiark- na losowo wybranych
elementach. Sprawdzenigtd pomgdzy przecinajcymi si powierzchniami elementéw naleprzeprowadza
za pomog stalowego ktownika murarskiego, taty kontrolnej i przymiarpadziatly milimetrowg.

7. Obmiar robot
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarowa jest:
- 1 szt. wbicia pali
- | nf powierzchni pomostéw
- 1nt wbudowanej konstrukcji drewna pozostatych elementé
8. Odbidr robot
8.1. Zasady odbioru robot
Odbidr robét polega na sprawdzeniudbi zgodndci wykonanych rob6t z Dokumentadprojektovy i
wymaganiami okrdonymi w mniejszej SST, sprawdzeniu dokumentdéw vmgaych badaoraz wizualnej ocenie
wykonanych robot.
9. Podstawy ptatndci
9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
- prace pomiarowe,
- wyrobienie drewna zgodnie z Dokumeniajojektovs i jego zaimpregnowanie
- dostarczenie materiatu na miejsce wbudowania
- whicie pali pod pomosty
- monta legarow, stupkéw peczy, odkoséw stupkéw i peczy
- monta pomostow z desek do legaréw
- kontrok prawidtowdci wykonania i poszczeg6lnych goken
- docelowa impregnacja konstrukcji drewnianych arafami ochronnymi zgodnie z Dokumengaejojektovy
10. Przepisy zwazane

10.1.Normy
1. PN-EN 338:1999 Drewno konstrukcyjne- Klasy wytratcici
2. PN-EN 384:1999 Drewno konstrukcyjne- Oznaczerigasci
charakterystycznych wdaiwosci mechanicznych
3. PN-D-96002 Tarcicastiasta ogélnego przeznaczenia
4, PN-M-82010 Podktadki kwadratowe w konstrukcjdofwnianych
5 PN-M-82121 Sruby ze tbem kwadratowym
6 PN-M-82503 Wigty do drewna ze them stkowym
7. PN-M-82505 Wigty do drewna ze them kulistym
10.2 Inne
dokumenty

Instrukcja ITB 355/98 Ochrona drewna budowlanegm@rkorozj biologiczry sSrodkami chemicznymi.
Wymagania i Badania. ITB W-wa 1998 r.



