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1. SPECYFIKACJA TECHNICZNA OGOLNA

1.1. NAZWY | KODY CPV ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJ A TECHNICZN A

a) dziat: 45 000000-7 — roboty budowlane

b) grupa robét45 200000-9- Roboty budowlane w zakresie wznoszenia komptdgtrobiektow
budowlanych lub ichgzi oraz roboty w zakresie ignierii ladowej i wodnej

C) klasa rob6t45 240000-1- Budowa obiektow itynierii wodnej

45 242000-5 -Budowa infrastruktury wypoczynkowej na terenachvmadhych

1.2. PODSTAWA PRAWNA OPRACOWANIA

Podstawa prawna opracowania:

- art. 31 Ustawy z dnia 29 stycznia 2004 r. — PraarmoOwieé publicznych
(Dz.U. Nr 19, poz. 177 zfd zmianami)

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wépéa 2004 r. w sprawie szczegotowego
zakresu i formy dokumentacji projektowspecyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robot budowlanych oraz programu funkcjooa- wytkowego ( Dz. U. Nr 202 poz. 2072 z dn.
16.09.2004r.) .

Tres¢ specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rolpéty wykonaniu robo6t na zadaniu
opracowano wedtug stanu prawnego aktualnego na 8zigrudnia 2012 r.

Najwazniejsze oznaczenia i skroéty:

OoSsT ogolna specyfikacja techniczna
wykonania i odbioru robét
ST specyfikacja techniczna

wykonania i odbioru robot
GUGIK Glowny Urad Geodezji

I Kartografii
PzJ program zapewnienia jako
bhp bezpieczestwo i higiena pracy
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1. SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

1.1. SST 01.00.01 ZAPLECZE WYKONAWCY
1. WSTEP

Zaplecze Wykonawcy skladas niezlgdnych instalacji, urgdzen, biur, placow sktadowych oraz drog
dojazdowych i wewetrznych potrzebnych do realizacji robét.

Urzadzenie zaplecza Wykonawcy obejmuje zainstalowasigystkich niezednych uradzen, instalacij,
drég dojazdowych i wewgtrznych, biur, placéw sktadowych i zabezpiacréezk;dnych Wykonawcy
dla prawidtowej realizacji robot.

Utrzymanie zaplecza Wykonawcy obejmuje wszystkiszkpeksploatacyjne zadane z wytkowaniem
zaplecza. Likwidacja zaplecza Wykonawcy obejmujaiggie wszystkich urgdzen, instalacji, drég
dojazdowych i wewetrznych, biur, placéw sktadowych, zabezpigcamzyszczenie terenu i
doprowadzenie go do stanu pierwotnego.

2. PODSTAWA PLATNOSCI

Wszelkie koszty zwizane z wykonaniem, utrzymaniem i likwidagaplecza Wykonawcy Wykonawca
uwzgkdni w pozycji kosztorysowej ,koszty peednie”.

1.2. SSTO01.01.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
1.2.1. SST01.01.01 WYZNACZENIE TRASY | OBIEKTON

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejwymagania dotycce wykonania i odbioru
robét zwhzanych z zakeeniem reperdw roboczych, wytyczeniem lokalizadiigbobgtych
dokumentagj projektows , a takke powykonawczej inwentaryzacji geodezyjnej.
1.2 Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakwoh@nt przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid
1.3 Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robot zwanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu wyznaczenie lokalizacji robot glgch
dokumentagj projektovs.
Odtworzenie trasy i punktow wysaos@owych
W zakresie rob6t pomiarowych zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wysgétiowych wchoda:
a)sprawdzanie wyznaczenia sytuacyjnego i wystikavego punktéw gtéwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych
b)uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami ( mgezenie osi )
c)wyznaczenie dodatkowych punktéw wysédiowych ( reperdéw roboczych )
d)wyznaczenie przekrojéw poprzecznych
e)zastabilizowanie punktéw rozgranicgajch obiekt w sposob trwaty i ochrona ich przedszozeniem
oraz oznakowanie w sposob utatw@j odszukanie i ewentualne odtworzenie
Wykonawca jest odpowiedzialny za jdékavykonanych robot, bezpiearswo wszelkich czynri@i na
terenie robot, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodta@ dokumentagj projektows, ST i
poleceniami Inspektora Nadzoru .
Na wykonawcy spoczywa odpowiedziastti@a ochrorn przekazywanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robdét.
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne wykoaasdtworzy i utrwali na wlasny koszt
1.3.1. Wyznaczanie obiektow
Wyznaczanie obiektow obejmuje sprawdzenie wyznadazesi obiektow i jego punktow
charakterystycznych, punktow wysdgk@mwych, zastabilizowanie ich w sposéb trwatly, ackrich
przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob utageyapdszukanie i ewentualne odtworzenie oraz
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wyznaczenie usytuowania obiektu.
a) wyznaczenie czaszy zbiornika oraz rowu opaskoveegjmuje:
- wytyczenie projektowanej linii dna oraz gérnefkedzi skarpy i jej nachylenia
b) wyznaczenie lokalizacji budowli obejmuje:
- wytyczenie osi budowli i wysokai posadowienia
1.4. Okre&lenia podstawowe
1.4.1Punkty gtdbwne trasy — punkty zalamania osi trasyikty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy
punkt trasy

2. MATERIALY
2.1 Rodzaj materiatéw

Do utrwalanie punktow gtéwnych trasy nglestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe lub rury metalowe o dkgj®,5 m. Pale drewniane poza granicami robot
ziemnych ( rozgraniczage) powinny mié srednic od 0,15 — 0,20 m i dtugé od 0,7 m — na czas
robét. Punkty rozgraniczgje docelowe winny kystabilizowane stupkami betonowymi.
3. SPRZET
3.1 Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysekowych naley stosowa nasgpujacy sprat:

teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierzectki taty, tamy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i jej punktow wgseiowych powinien gwarantowa

uzyskanie wymaganej dokfadimd pomiarowe.
4. TRANSPORT
4.1 Rodzaj srodkow transportu
Sprzt i materiaty do odtworzenia tras sma przewoz dowolnymisrodkami transportu
5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Zasady wykonania prac pomiarowych
5.2 Prace pomiarowe powinny by wykonane zgodnie z obowjizujacymi Instrukcjami GUGIK

(od 1 do 7).

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawigicego dane zawiergje
lokalizacg i wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.
W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawexjo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niedme do szczego6towego wytyczenia robét. Prace pomir
powinny by wykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawc
powinien natychmiast poinformowanspektora Nadzoru o wszelkichebach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczyched te powinny by usunéte na koszt
Zamawiajcego.
Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowej ggodne z
rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie
rozna sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym
Inspektora Nadzoru Uksztaltowanie terenu w takijorme nie powinno b§ zmieniane przed pogjiem
odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru . Ygtde roboty dodatkowe, wynikge z r@nic
rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegdnych rzeczywistych, akceptowane przez
Inspektora Nadzoru oznacza, roboty dodatkowe w takim przypadku afiai Wykonawe,.
Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mply¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przez Inspektaad2dru. Punkty wierzchotkowe, punkty
gtdwne trasy i punkty poednie osi trasy mugdy¢ zaopatrzone w oznaczenia ctagace w sposob
wyrazny i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznatze
powinny by zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru . Wykongstadpowiedzialny za ochren
wszystkich punktow pomiarowych i ich oznafize czasie trwania robot. dgi znaki pomiarowe
przekazane przez Zamawieggo zostanzniszczone przez wykonawéwiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne tkzdgo prowadzenia robot, to zostame
odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozogiedee pomiarowe konieczne dla prawidiowej
realizacji robo6t natis do obowazkow Wykonawcy.
5.3 Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtéwnych osi trasypunktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne oy by¢ zastabilizowane w sposob trwaty,
przy wzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeaklowhazane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granicrob6t ziemnych. Maksymalna odlegtgpomiedzy punktami gtdwnymi na
odcinkach prostych nie me przekracza500 m.
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Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze ) wzdtosi trasy a
takze przy kadym obiekcie igynierskim .Maksymalna odlegié migdzy reperami roboczymi wzdtu
trasy w terenie ptaskim powinna wyn©800 metrow, natomiast w terenie falistym i gérskiawinna
by¢ odpowiednio zmniejszona, zaige od jego konfiguracji .Repery robocze nglealary¢ poza
granicami robot zwazanych z wykonaniem trasy rowu oraz obiektow tayszmcych. Jako repery
robocze ména wykorzysta punkty state na stabilnych, istrgeych budowlach wzdtutrasy rowu . O
ile brak takich punktéw, repery robocze rigleatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie wssjb wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru. &ne reperow roboczych najeokreslac z taky doktadndcia, abysredni
btad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od +/- 3 é¢mm, stosujc niwelacg podwdjra w nawihzaniu
do reperéw pastwowych. Repery robocze powinnydoyyposaone w dodatkowe oznaczenia,
zawierajce wyr&ne i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i jegogdne;.
5.4 Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayeago, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingavowej albo
innej osnowy geodezyjnej, okienej w dokumentacji projektowej.§@rasy powinna b wyznaczona
w punktach gtéwnych i w punktach ggednich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki terenu i
uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej oo 50 metréw. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne
wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacjjgktowej nie mae by wigksze nk 3 cm dla
rowéw. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do
rzednych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.
Do utrwalenia osi trasy w terenie najeizy¢ materiatdw wymienionych w pkt. 2.2.
Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovgczaly Wykonawca robot zagt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granicrobét.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1 Kontrola jako $ci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgtiowych
nalezy prowadzé wedtug ogéinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIKL, 2, 3, 4,
56,7,
7. ODBIOR ROBOT
7.1. Sposob odbioru robét

Odbiér robo6t zwazanych z odtworzeniem trasy w terenie gasje na podstawie szkicOw i
dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu nkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedkitada Inspektorowi Nadzoru.
7.3.0stateczny odbior robét

Ostateczny odbidr robét jest thiovy po przedstawieniu przez Wykonagvoperatu geodezyjnego
powykonawczego na trwale wyznaczonymi charaktecgstymi punktami rozgraniczgjymi obiekt.
Operatu zarejestrowanego w Powiatowyénddku Dokumentaciji Geodezyjnej.
8. PODSTAWA PLATNOSCI
8.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Koszt rob6t pomiarowych czaszy zbiornika oraz reve@odnie z kalkulagjofertowa Wykonawcy,
pozostate koszty rob6t pomiarowych Wykonawca uathgl w pozycji kosztorysowej ,koszty
posrednie”.
8.2. Cena jednostki obmiar

Cem kalkulacyjra jest 1 ha powierzchni czaszy zbiornika i 1 km dfag rowéw
9. PRZEPISY ZWI AZANE

Nie wystpuja
10. NORMY | INSTRUKCJE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyaamac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegsGtowny Urzd Geodezji

i Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdBuGIiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalmowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.

Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GEJ1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.
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1.2.2. SST 01.01.02 - DROGI TECHNOLOGICZNE Z PLY ZELBETOWYCH

1. Wstep
1.1. Przedmiot Szczegbtowej Specyfikacji Techniczn&ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczeejvymagania dotyce wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z wykonaniem drog tymczasowych o nawierzzimhyt zelbetowych
nieztzdnych do wywozu namutdw z czaszy zbiornika.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktipreatargowy i kontraktowy przy
zZlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkitié.

1.3.  Zakres robot objetych ST

Ustalenia dotycgzasad prowadzenia robét awénych z wykonaniem drég technologicznych.
a) roboty przygotowawcze,

b) roboty ziemne,

) roboty nawierzchniowe,

d) rozebranie drog.

| .4. Okreslenia podstawowe

Okredlenia podane w niniejszej S zgodne z obowkzujacymi polskimi normami .

1.5. Ogdlne wymagania dotyegce robot

Trasa drogi tymczasowej powinnactmaakceptowana przez Inspektora Nadzoru

2.  Materialy

2.1. Materiaty do wykonania drog tymczasowych o naigrzchni z ptyt zelbetowych
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu drég tymezagch o nawierzchni z phytelbetowych &
- prefabrykowane piyty drogowielbetowe

2.1.1. Prefabrykowane ptyty drogoweelbetowe

Nawierzchng drog tymczasowych nate wykonywa z ptyt drogowychzelbetowych petnych o
gwarantowanej jakiei, spetniagcych wymagania normy BN-80/6775-03/01. Dobér typefgbrykatu
w dostosowaniu do przewidywanego przez Wykoratepuszczalnego olagenia.

3. Sprat

3.1. Sprzt do wykonania drog tymczasowych o nawierzchni z pt zelbetowych

Do wykonania drog tymczasowych o nawierzchni z gtbetowych naley stosowa sprz:t:

- spycharki,

- koparki.

- dzwigi.

4. Transport

4.1. Transport materiatow

Transport materiatdw stosowanych do wykonania trdgzasowych o nawierzchni z ptyt
zelbetowych powinien odbywasic zgodnie z zaleceniami producenta w sposéb dostrsodo
wymaga przepisow ruchu drogowego, zapewsigjbezpieczestwo tadunku.

5. Wykonanie robét

5.1. Zakres wykonania robot

5.1.1. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do wiéciwych robot nalgy wykonat:

- prace pomiarowe,

- wyréwnanie powierzchni pod phyty

Wykonanie tych robdt wg jednostek obmiarowych weecyfikacii.

Trasa drogi tymczasowej winnadprzed wytyczeniem uzgodniona i zaakceptowana przez
Inspektora Nadzoru.

5.1.2. Koryto

Koryto o gkbokaici 15 cm z ewentuadnwarstwg wyréwnawcz pod piyty z piasku

51.3. Nawierzchnia

Nawierzchng drog tymczasowych ukiada piyt zelbetowych.

Piyty uszkodzone, gkniete, z odkrytym zbrojeniem nie mady¢ stosowane i w przypadku ich
utozenia Wykonawca wymieni je na wiasny koszt.
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Dobor piyt w dostosowaniu do przewidywanych abgi przeprowadzi Wykonawca w uzgodnieniu z
Inspektorem Nadzoru, maksymalne spadki poduvinny by < 10%.
5.1.3. Rozbidrka drogi tymczasowej
W ramach rozbiorki naky wykona:
- demonta ptyt drogowych z odwozem na sktadowisko materiadiykonawcy
- rozscielenie uprzednio zeiego humusu,
- obsiew powierzchni mieszagpkraw,
- uporzdkowanie terenu.
6. Kontrola jakosci robot
6. 1. Kontrola materiatow
Przed wykonaniem robét nalesprawdzt czy materialy przeznaczone do budowy drog
tymczasowych odpowiadgyvymaganiom podanym w pkt 2.2. | - 2.2.5 niniejs3€)
6.2. Sprawdzenie prawidtowdci wykonania robot
6.2.1. Roboty ziemne
Kontrola jakdci robot ziemnych polega na sprawdzeniu zgédrmDokumentagj Projektova na
podstawie ogidzin i pomiaréw oraz z wymaganiami podanymi w §ii. pkt 5.2.2.
6.3. Pomiary cech geometrycznych
Przeprowadzone pomiary nie powinny wykazywaickszych odchyle w zakresie cech
geometrycznych nito podano pouej:
- szeroké¢, £10 cm,
- rownas¢ podiwzna, 20 mm,
- pochylenie poprzeczne, £1,5%,
- grubas¢ podsypki, +5,0 cm,
- gruba¢ nawierzchni, 1,0 cm.
7.0bmiar robét
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowa jest | fi{metr kwadratowy) wykonanej drogi tymczasowe;.
8.  Odbidr robot
8.1. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
- nie wystpuja
9. Podstawa ptatnéci
Podstaw ptatngci jest wykonanie 1 fwykonania, utrzymania i rozbiérki drogi z phglbetowych.
10. Przepisy zwazane
Nie wystpuja

2. SST 01.02.00 — ROBOTY ZIEMNE

2.1.SST 01.02.01 USURCIE WARSTWY NAMULOW Z DNA CZASZY
ZBIORNIKA

1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngj\ymagania dotycce wykonania i odbioru robot
zwiazanych z usugtiem warstwy namutdéw z dna czaszy zbiornika w rigjdapieliska.
1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktipreetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obptych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t azanych ze zdciem
warstwy hamutow zabajacych na dnie czaszy zbiornika.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SSE agodne z obovgzujacymi odpowiednimi polskimi normami.
2. Materialy
Nie wystpuja
3. 3. Sprzet
3.1. Sprat do zdjecia humusu wraz z warstwa korzeniowy
Do wykonania robot zvgzanych ze zdiciem namutdw naley stosowa:,
-koparki, spycharki
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- fopaty, szpadle i inny spgiz- w miejscach, gdzie prawidtowe wykonanie rolitzstem
zmechanizowanym nie jest phiave,
- koparki, tadowarki i samochody samowytadowczdrdasportu usuaiego namutu lub inny spgz
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru
4. Transport
4.1. Transport namutow
Wydobyty namut przewidziano przeviie poza ob¢b rob4t na miejsce wskazane przez Inspektora
Nadzoru..
5. Wykonanie robot
Istniejacy nadktad z piasku nagzi kapieliska od strony ul. Partyzantéw natezdja¢ spychark ,
hatdupc go na play. Podczas zdejmowania nadktadu piaskuzyatachowa starannéc, aby wraz z
piaskiem nie przeméei¢ zalegagcych pod nim namutéw. Grubdwarstwy piasku jest tha
(okreslono ja na przekrojach poprzecznych terenpikliska) sid koniecznéé¢ biezacej kontroli pracy
spycharki.
Piasek naley zdejmowa do gkbokdasci okreslonej na poszczegolnych przekrojach poprzecznyoh (d
poziomu ukfadania geowtokniny lub stropu gruntéagaiczystych zafjajacych pod warstw
namutdw), z tymze dolm, zanieczyszczan(przemieszafnz namutami) warstevhatdowa osobno,
zostanie ona wywieziona jako nie nadaj s¢ do ponownego wbudowania.
Pozostaly piasek zostanie ponownie wykorzystangpadni dociskova warstwe geowtokniny.
Namut naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem koparek oraz dodatktwsowa reczne
wykonanie robo6t jako uzupetnienie prac wykonywangthanicznie.
Warstwg namutdéw naley zdja¢ z catej powierzchni dpieliska do osignigcia poziomu dna , ktore jest
okreslone na poszczegodlnych przekrojach w DokumenBacjektowej, z zatadowaniem deodki
transportowe i wywiezieniem na miejsce wskazanephspektora Nadzoru..
6. Kontrola jakosci robot
6.1. Kontrola jakosci zdjetego namutu
Sprawdzanie jaki@i rob6t polega na geodezyjnej kontroligagiictego poziomu dnaakieliska i
poréwnaniu zgodniei z Dokumentagj Projektovs. Dopuszczalne odchylenia od projektowanych
rzednych: d 0 do— 10 cm
7. Obmiar robot
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowa s.
a)l nT (metr szécienny) wywiezionego namutu, ustalone przez pomigydezyjne przed i po jego
zdjeciu.
8. Odbior robot
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Odbioru robdét dokonuje Inspektor Nadzoru po stwderdu usuricia hamutu wraz warstw
korzeniovwy z pasa robdét.
9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Cena 1 mzdjetego namutu obejmuije:
- usungcie warstwy namutu wraz z warsfworzeniows na peha projektowam gkbokas¢
spycharkami z przemieszczeniem na wskazaneasiejatadunek koparkami lub tadowarkami na
samochody
samowytadowcze i wywdz na wskazane prze Inspaktadzoru miejsce.
10. Przepisy zwazane
10.1. Normy
Nie wyskpuja.
10.2. Inne dokumenty

1. Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania iiodlp MOSZNiL 1996.
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2.1.2. SST 01.02.02 WYKONANIE ZASYPOW OBIEKTOW

1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjisymagania dotycce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem zasypow obiektow.
| .2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokupraetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét awanych z
zasypaniem piaskiem uonej geowtokniny.
| .4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Przestrzé zasypu - przestraew granicach szerokoi scian wykopu .
1.4.2.Pozostate ok&enia podane w niniejszej SS agodne z obovaizujacymi odpowiednimi
polskimi normami
2. Materialy (grunty)
2.1. Grunty do zasypania geowtdkniny
Grunty przewidziane do zasypania warstwy separag¢yjigeowtdkniny filtracyjne: piaskrednie bez
zawartdci czsci pylastych, zaakceptowany przez Inspektora Nadz
3. Sprat
3.1. Sprat do zasypania przestrzeni zasypu
Do wykonania rob6t przy zasypywaniu wykopu liniowegae by stosowany nagbujacy sprzt:
- koparki, tadowarki kotowe, spycharki
4. Transport
4.1. Transport gruntu
Transport piasku na obsyplkza pomog samochodéw wywrotek lub innego sgitzzaakceptowanego
przez Inspektora Nadzoru.
5. Wykonanie roboét
5.1. Roboty przygotowawcze
Przed przysipieniem do wykonania zasypki naje
-sprawdzt poprawneé¢ utozonej warstwy separacyjnej z geowtdkniny
5.2. Zasypanie wykopu
Utozone fragmenty geowtokniny nale przysypywa warstwg piasku (w pierwszej kolejrioi
uprzednio zdjtego z nadkiadu, a naphie wykorzysta istniepcy piasek z play ) grubdci ok. 30 cm.
Powyzsz zasypk wykonywa koparky (zabrania wjazdu spgi mechanicznego bezgrednio na
geowtoknirg) i dlatego naley przygotowywa tylko takie powierzchnie, ktérych obsypaniglhie
dostpne w zasigu ramienia koparki. Podczas zasypywania zwrageag; na prawidtowéé
przylegania do siebie zakladek
Gdrna cz&t obsypki (grubéci 20 cm) powinna byywykonana z piasku dowiezionego. kha
wykonywat za pomog przemieszczania leklspychark (bez ostrych nawrotow, ktére mogtyby
uszkodzt geowtdknirg). Gérna warstwa zasypki grudmd 30 cm powinna by zag:szczona dosk 0,92.
Po zak@czeniu docelowej zasypki teren istniggj plazy uzupetné dowiezionym piaskiem nagtnie
calas¢ powierzchni wyrdwnaza pomog wWioki.
6. Kontrola jakosci robot
6.1. Sprawdzenie jakéci wykonania robét
Sprawdzenie jakmi wykonania robot polega na skontrolowaniu ichdrgici z wymaganiami ok&onymi
w Dokumentaciji Projektowej, punktach 2 i 5 niniejs3ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Szczeg6la uwag: nalery zwrocié na:
- zbadanie przydatdoi dowiezionego piasku do zasypki,
- zbadanie dokfadrsoi wykywania pierwszej (dolnej ) warstwy zasypki
- zbadanie grubgi warstwy zasypki po jej wykonaniu i wyréwnaniwapijej zageszczenia
- geodezyjnym sprawdzeniu zgodoiaz Dokumentagj Projektovs poziomow powierzchnidpieliska
7. Obmiar robot
Jednosti obmiarow jest | nf (metr szécienny) wykonanej zasypki



Odmulenie dna czaszy zbiornika wodnego w Krasnatiesgpecyfikacja techniczna 11

8. Odbidr robot

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru po ich arydéniu i przedstawieniu przez Wykonawc
wynikow bada zag;szczenia zasypki zgodnie z punktem 5.2 oraz gequigapwentaryzacji
powykonawczej.

9. Podstawa ptatnéci

Cena | M zasypania przestrzeni zasypu obejmuje:

- dowdz piasku

- zasypanie geowtdkniny piaskiem warstgrubagci 50 cm

- zagszczenie gruntu wg wymagsT,

- przeprowadzenie bagl&ontrolnych stopnia zagzczenia i pomiarow,

wyréwnanie powierzchnidpieliska

- uporadkowanie terenu robot.

10. Przepisy zwazane

10.12. Normy

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Odtemia, symbole, podziat i opis gruntow.
PN-74/B-04452 Grunty budowlane, badania polowe,

PN-B-12095 Urzdzenia wodno-melioracyjne. Nasypy. Wymagania i badprzy odbiorze.

3.1. SST 01.03.00 ROBOTY UMOCNIENIOWE

3.1.1. SST 01.03.01 — UKLADANIE GEOWLOKNINY FILTRACYJNEJ

1.WSTEP
1.1.Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji TechnicznépST)
Przedmiotem niniejszej SSE wymagania dotyege wykonania i odbioru robét zgdanych
z uktadaniem geowtokniny filtracyjnej.
1.2.ZAKRES STOSOWANIA ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1
1.3.ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét azanych z ukladaniem
geowtdkniny jako warstwy separacyjnej pod obsyplaskowy kapieliska , zgodnie z lokalizagj
podary w Dokumentacji Projektowej.
L .4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
1.4.1 Geowldknina -wyréb z materiatdw syntetycznych ( np. widkienipapylenowych)
przeznaczony doaycia w budownictwie drogowym, ziemnym i wodnym
- do wykonywania warstw odcirggych medzy gruntem drobnoziarnistym /ilastym, pylastym lub
gliniastym/, a piaskiem gruboziarnistym lalirem
2. MATERIALY
2.1..Rodzaj zastosowanych materiatéw
Zastosowano geowitokngrfiltracyjna TYPAR SF 40 wykonanz widkien polipropylenowych
taczonych termicznie , odparma butwienie i dziatanie zazkoéw chemicznych o
nastpujacych parametrach:
- gramatura: 136 g/m
- szeroké¢ otworéow (wg EN 12956):120m
- wytrzymata¢ na rozcaganie (wg EN ISO 10319): 8,5 kN/m
- odpornd¢ na przebicie stkiem (wg EN918): 29 mm
- odpornd¢ na rozdzieranie (wg ASTM D4632): 745 N
- wodoprzepuszczaldd (wg EN 11058): 45 mm/s
Jako rownowzna mae by zastosowana geowtdknina filtracyjna innego poetiia o
parametrach technicznych nie gorszych od w/w ptagdsnych
3.SPRZET
3.1.Sprzet do wykonania robét
Wykonawca przygpujac do wykonania umocnienia z geowtokniny powinierkesa si¢
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
- recznych nargdzi do robot ziemnych (fopaty, grabie metalowezkgc
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4.1. TRANSPORT

4.1. Transport materiatdw

Rolki geowtdkniny pakowaneasv czarm wodoszczelafoli¢ polietylenows. Folia ma na celu
zabezpieczenie materiatu przed uszkodzeniem wenasisportu i sktadowania na budowie. Rolki
geowtdkniny nawinjte 1 na tuleje papierowe lub rury stalowe. W czasieveahia, roztadowywania i
sktadowania naley zabezpieczyrolki przed uszkodzeniem mechanicznym lub chenyiogzmprzed
dziataniem wysokich temperatur oraz promieniamnstznymi. Opakowania rolki nie naje
zdejmowa az do momentu wbudowania.

Rolki geowtdkniny naley skiadow@ nastpujaco: w suchym miejscu,

- utozone poziomo na czystym i wyrGwnanym padio

- nie wiecej niz trzy rolki jedna na drugiej,

- nie krzyzowat rolek,

- nie zaleca siskladowania rolek bez opakowania fabrycznegaejtoiz jeden tydzia.
Sktadowanie powinno odbywaie zgodnie z wymaganiami BHP.

5. WYKONANIE ROBOT

5. 1. ZAKRES WYKONANI A ROBOT

5.1.1. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do zabezpieczenia skarpy malykona::

- prace pomiarowe, powierzchnia skarpy winna pszed wytyczeniem uzgodniona i zaakceptowana
przez Inspektora Nadzoru

- plantowanie i zagszczenie powierzchni skarpy, aby jej powierzchmeipna odpowiada
wymaganiom okrdonym w Dokumentacji Projektowe],

-plan ukfadania, ktory powinien okita¢ miejsce utgenia kadej rolki geowtdkniny i kolejnée
ukladania. Powinien podaposdb zachodzenia na siebie paséw, wanigjac nachylenie podia,
szerokd¢ paséw i mocowania geowtdkniny do patio

5.1.2. Rozktadanie geowtdkniny

Rolki geowtdkniny w zalenosci od wielkaci i wagi, mog by¢ przenoszone i rozktadangcenie lub
wymagaj urzadzer do podnoszenia i transportu. Poniewalki posiadaj rdzen (tuba papierowa lub
rura stalowa), madiwe jest ich przemieszczanie i rozktadanie przyaiu zawiesi do tadowarek,
koparek itp.

Geowldknirg rozktada si na wyréwnanym i oczyszczonym pogiiopasami rownolegtymi lub
prostopadiymi do osi nasypu. Rolki lub ickegZ rozwija s¢ tak by pokryg cah po wierzchnie. Przy
rozktadaniu natey uwzgkdni¢ wielkos¢ wymaganej zaktadki L=0.50 m.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. KONTROLA JAKO SCI ZABEZPIECZENIA

Kontrola w czasie wykonywania robot polega na:

- sprawdzeniu zgodioi z Dokumentagj Projektove

- rowndgci uktadanej warstwy (brak sfalowazatama itp.),

- wielkdéci zaktadu przylegtych pasm,

- ciagtos¢ warstwy, w tym brak uszkodzenechanicznych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0GOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiaru rob6t dokonujegpo utazeniu geowtdkniny na skarpie z zachowaniem odpowadn
zakfadoéw i umocowaniem do podk

7.2.JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostl obmiarowa jest 1 m2 zabezpieczonej powierzchni,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. ODBIOR ROBOT ZANIKAJ ACYCH | ULEGAJ ACYCH ZAKRYCIU

Odbiorowi podlega przygotowanie podéopod uktadasgeowtdknire.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena | m2 zabezpieczenia obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatu,

- utozenie geowtdkniny

- przyszpilenie geowtdkniny do podia kotkami drewnianymi

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wyskpuja.
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3.1.2. SST 01.03.02 - PALISADY Z KOLKOW DREWNIANYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji TechnicznépST)

Przedmiotem mniejszej Specyfikacji Techniczrgjyymagania dotycce wykonania i odbioru robot

zwiazanych z wykonaniem palisad z kotkéw drewnianych.

1.2.ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimreetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zganych z skarpy

zbiornika i obejmuj:

- wymierzanie i wytyczanie robdét,

-wyréwnanie poditga pod umocnienia,

-dostarczanie materiatéw do strefy wbudowania

-wbicie kotkow,

-obcigcie gtow kotkdw

zgodnie z lokalizagj podan w Dokumentacji Projektowej.

1.4.0KRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podane w niniejszej SSE agodne z polskimi normami braswymi.

2. MATERIALY

2.1. MATERIALY DO WYKONANIA ROBOT

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu przedmiototvpudowli, wg zasad niniejszej SS%; s

-kotki faszynowed6-8 cm o dtugéci 100 cm

3. SPRET

3.1.SPRZET DO WYKONANIA ROBOT

Do wykonania rob6t mama stosowamioty drewniane lub pneumatyczne oraz pégzne lub

mechaniczne.

4. TRANSPORT

4.1. TRANSPORT MATERIALOW

Transport materiatow nie by wykonany dowolnymérodkami transportu zaakceptowanymi przez

Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

Koiki nalezy wbija¢ w gruntscisle obok siebie, na gbhokas¢ okreslona w dokumentacji projektowe;j.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. KONTROLA JAKO SCI WYKONANIA

Kontrola jak@ci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgédiwykonanej palisady z

Dokumentacj Projektows i niniejszy SST. Kontroli podlega trasa palisady, digkotkow i rzzdna

gtéwek kotkdéw tworzcych palisag.

7. OB MIAR ROBOT

7.21 JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostl obmiarowa jest: | m (metr bigcy) wykonanej palisady.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Odbidr robot polega na sprawdzeniudol zgodndgci wykonanych rob6t z Dokumentadprojektov, i

wymaganiami okrdonymi w niniejszej

9.PODSTAWY PLATNOSCI

Cena | m palisady obejmuje:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie materialu ha miejsce wbudowania,

- wykonanie palisady,

- uporadkowanie terenu,

- kontrok prawidtowagci wykonania robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Zbior projektow typowych budowli regulacyjnyctek i potokow. Cgi¢ |. Rzeki i potoki gorskie.
CBSIiPBW ,Hydroprojekt" Warszawa 1979

2. Roboty ziemne. Warunki techniczne wykonaniatior. MOSZNiL 1996 r.
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3.1.3. SST 01.03.03 - UMOCNIENIA SKARP NARZUTEM KAMIENNYM LUZEM

1. Wskp
1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Technican(ST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrgywmagania dotycge wykonania i odbioru robot
zwiagzanych z umocnieniem skarp zbiornika za penmaczutu kamiennego.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktipreetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiga
rob6t wymienionych w punkcie |. |
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zwanych z
umocnieniem odcinkéw skarp zbiornika w rejonieddk dla pieszych narzutem kamiennym luzem
grubcci 20 cm zgodnie z lokalizacpodan w Dokumentacji Projektowe;j.
| .4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STazgodne z obovizujacymi polskimi normami
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robaét jest odpowiedzialny za jékich wykonania oraz za zgod§toz dokumentagj
projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
2 . Materialy
2.1. Materiaty do wykonania narzutu
Materiatem stosowanym do wykonania przedmiotoweagautu, wg zasad niniejszej ST, jest:
- kamien tamany d = 100 — 200 mm.
Nalezy uzy¢ kamienia naturalnego, nieobrobionego, bekap Kamier powinien by wytrzymaty na
wplywy atmosferyczne, na dziatanie wody i mrozupachy na dziatanie zwikkdéw chemicznych
zawartych w wodzie, nie ke uleg& wietrzeniu oraz powinien odznac¢zsig duzym cigzarem
wiasciwym. Moze to by: granit, porfir, andezyt i piaskowiec tward§rednio twardy.
Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne kamienia: wytrzym&amasciskanie w stanie
suchopowietrznym co najmniej 8 MPa, mrozoodpémocyklach, co najmniej 25¢ieralng¢ na tarczy
Boechmego 0.25-0.5,giar obgtosciowy: dla skat magmowych i przeolmmychy = 2.4-3.0 kN/m
dla skat osadowych y = 1.9-3.0 kN/masikliwos¢ woda w %: dla skat magmowych i przeoboaych
0.5%, dla skat osadowych 2.5%.
Dostarczany kamifewinien byt poddawany badaniom: petnym i niepetnym. Badarepaine obejmyj
sprawdzenie czystoi kamienia, sprawdzenie ksztaltow, sprawdzenie iagiw. Badania petne obejmauj
sprawdzenie jak wiej, badania wytrzymakgi nasciskanie PN-84/B-04110, badania mrozoodpécio
PN-85/B-04102, badanigieralngci PN-84/B-041 H, badaniasgicci pozornej PN-66/B-04100, badania
nasakliwosci PN-85/B-04101.
Badania niepetne naig przeprowadzadla kadej partii kamienia przedstawionego do odbioru bl
petne naley przeprowadz&ana kade zadanie odbiorcy.
3. Sprzet
3.1.0g0Ine wymagania dotycrce sprztu
Jakikolwiek sprzt, maszyny i urzdzenia nie gwarantyge zachowania wymaggakosciowych robot
zostan przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i n@aszczone do robaét.
3.2. Sprzt do wykonania robot
Roboty mana wykoné& przy wyciu dowolnego typu spetu zaakceptowanego przez Inspektora
Nadzoru.
4. Transport
4.2. Transport materiatow
Do transportu materiatow naleuzy¢ samochodéw samowytadowczych.
5. Wykonanie robot
Po wykonaniu utéenia geowtdkniny filtracyjnej naly recznie narzudi ostraznie kamié w miejsca
ubezpieczane. Narzut wykony&valadu, materiat dowi& w poblize strefy montzowej. Narzut
wykonywa: dwoma warstwami.
Kamienie w zewetrznej warstwie, w migrmazliwosci dopasowédo siebie tak aby tworzyty ptaszczyzn
Dla celéw dekoracyjnych nioa nieregularnie uky¢ wieksze bryly kamieni.

6. Kontrola jakosci robét
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robot
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Kontrole przeprowadza Inspektor Nadzoru i sprawdza zg@dngkonania z dokumentagj ST.

6.2. Kontrola jakosci wykonania

Whbudowywany materiat powinien odpowigdalymaganiom podanym w pkt- 2.2. Kontrola j&io

wykonania polega na sprawdzeniu zgaginavykonanych robét z DokumentacProjektows i niniejsz

ST.

7. Obmiar robét

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowa jest | fi(metr szécienny) wykonanego narzutu.

8.  Odbidr robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Odbiorowi kaxcowemu podlega wykonanie c&doprac.

8.2. Zasady odbioru robot

Odbidr robét polega na sprawdzeniudoi zgodndci wykonanych robot z Dokumentadprojektow i

wymaganiami okrdonymi w niniejszej ST, sprawdzeniu dokumentéw wydaych badaoraz wizualnej

ocenie wykonanych roboét

9. Podstawy pfatndéci

Cena | M umocnienia narzutem kamiennym obejmuije:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie materiatu na miejsce wbudowania,

- utozenie narzutu,

- kontrok prawidtowaci wykonania rob6t wykonania.

10. Przepisy zwazane

Zbior projektow typowych budowli regulacyjnych rzegotokéw. Czs¢ |. Rzeki i potoki gorskie
CBSIiPBW ,Hydroprojekt" Warszawa 1979

Kamien do robét regulacyjnych i ubezpieczeniowych zgodridN-76/8952-31

Roboty ziemne. Warunki techniczne wykonania i odbiMOSZNiL 1996 r.



