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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - 01.02.02 ZDECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY (CPV 45112000-5)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacghtécznej (SST) & wymagania dotyere wykonania i odbioru robét
zwiazanych ze zdgiem warstwy humusu i/lub darniny.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatii rob6t wymienionych w
punkcie 1.3.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad wykonania i odbioru rob6t zménych zpodniesieniem atrakcyjndci
otoczenia turystyki na terenie Krasnobrodu poprzezozbudowe i modernizacje infrastruktury technicznej — przebudowa drogi gminnej
Nr 110871 L w Krasnobrodzie km 0 + 319.00 + 1 + 0410 wraz z budowy oswietlenia ulicznego oraz rozbudow systemu kanalizacji
sanitarnej i obejmup:

- usuniecie warstwy ziemi urodzajnej (humusu) o géabdo 15 cm za pomacpycharek;

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defiginji podanymi w
SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysee robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogojie1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogdlne wymagania dotyseze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3
3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania rob6t zwzanych ze zdciem warstwy humusu lub/i darniny nie nagaj sk do powtérnego zycia naley stosowad:
- rowniarki,
— spycharki,
— topaty, szpadle i inny spgz do rcznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscactgiggrawidtowe wykonanie robét sptem
zmechanizowanym nie jest uliove,
- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadi&ndportu na odlegié wymagaijca zastosowania takiego spta.
Do wykonania robét zwzanych ze zdgiem warstwy darniny nadgjej st do powtérnego ycia, naley stosowa:
- noze do cicia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,
- lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
Ogoblne wymagania dotysee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganénesj pkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalgy przemieszczaiz zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo pozésransportem samochodowym. Wyhkidodka
transportu zatey od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnirg nalezy przewozt transportem samochodowym. W przypadku darninyzmaezonej do powtdrnego zastosowania, powinna
ona by transportowana w spos6b nie powayjuszkodza.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0000QVymagania ogoélne” pkt 5.
Teren pod budow drogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopidéw innych miejscach wskazanych w dokumentacji
projektowej powinien by oczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjgcie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna byzdjeta z przeznaczeniem do fdejszego wycia przy umacnianiu skarp, zakladaniu trawnikéw,
sadzeniu drzew i krzewéw oraz do innych czyunmkreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanalmiaru humusu
powinno by wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniamghiera.

Humus naley zdejmowa@ mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spgéhalV wyptkowych sytuacjach, gdy zastosowanie
maszyn nie jest wystarcaag dla prawidlowego wykonania robot, wadshie mae stanowé zagraenie dla bezpiecastwa robot (zmienna
grubai¢ warstwy humusu,asiedztwo budowli), natey dodatkowo stosowtareczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykearyych
mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni calego pasa robét ziemnych oraz mycéh miejscach okétonych w dokumentacji
projektowej lub wskazanych przezzimiera.

Grubg¢ zdejmowanej warstwy humusu (zad@ od gtbokaici jego zalegania, wysoko nasypu, potrzeb jego wykorzystania na
budowie itp.) powinna liyzgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, $8Twskazana przez igniera, wedtug faktycznego stanu
wystgpowania. Stan faktycznytzie stanowit podstawwdo rozliczenia czynrigi zwiagzanych ze zdciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadowa& w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania hunpuswinny by przez Wykonawg tak dobrane,
aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczerdetake najedzaniem przez pojazdy. Nie nalezdejmow& humusu w czasie
intensywnych opadoéw i bezfrednio po nich, aby uniki zanieczyszczenia glifub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjgcie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w odfsie pasa przeznaczonego pod bueldvasy drogowej jest pokryta darmirprzeznaczom do
umochienia skarp, darnimalezy zdja¢ w sposob, ktory nie spowoduje jej uszkatlz@rzechowywda w odpowiednich warunkach do czasu
wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by skoszone przed zgjiem darniny. Darnig nalezy cia¢ w regularne, prostekne pasy o szerokoi okotfo
0,30 metra lub w kwadraty o diugm boku okoto 0,30 metra. Grubibdarniny powinna wynoéiod 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszegaycia pozyskanej darniny. Zgli darnina przed powtérnym wykorzystaniem musi bigadowana,
to zaleca si jej roztazenie na gruncie rodzimym. Zai brak miejsca na takie rozienie darniny, to naly ja magazynowaw regularnych
pryzmach. W porze rozwoju $lin darnire nalezy sktadow#& w warstwach trawdo dotu. W pozostatym okresie darainalezy sktadowa
warstwami na przemian travdo goéry i traw do dotu. Czas sktadowania darniny przed wbudowamienpowinien przekraczad tygodni.

Darnire nie nadajca sic do powtérnego wykorzystania najeusumé mechanicznie, z zastosowaniem rowniarek lub spgtha
przewiez¢ na miejsce wskazane w SST lub przez/hiera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania og0ioiet’6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakai robét polega na wizualnej ocenie komplgtiaisunicia humusu lub/i darniny.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.08\3@nagania ogolne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdfej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00000ymagania ogoine” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 iwykonania robét obejmuje:
— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdinogi lub odwiezieniem na odktad,
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— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowamjej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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